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(54) TItie: DEVICE AND MHmOD FOR CONTROLLING THE CLOSING AND OPENING OF AN EXTOACTION <::HAMBER OF 
ACX)FFEEMAKER 

(54) Utre: DISPOSITIF ET PROCEDE DE COMMANDE DE LA FERMETURE ET DE L'OUVERTURB D'UNB CHAMBRE 
D'EXTRACnON DE MACHINE A CAFE 

(57) Abstract 

The invention relates to a device for controlling die closing 
and opening of an extraction diamber of a coffee maker such as 
an expresso coffee maker, whereby the extraction chamber (S) 
comprises two parts (3, 4) which can move in relation to each 
other with the aid of an electric motor (6) in order to open or shut 
said extraction chamber (5). According to the invention, the device 
comprises means for measuring the strength of the current supplied 
to said motor (6) at least during the phase in which the extraction 
chamber is closed (5). and means for detecting when die derivative 
falls below a predetennined threshold in relation to the time of the 
supply current, enabling an optimum closed position to be detected 
for the extraction chamber (5) in order to stop the movement of die 
moveable parts (3. 4) when diis position is reached. The invention 
also relates to a method for controlling the closing and opening 
of an extraction chamber. Said metiiod can be carried out using 
die inventive device. The invention can be used for expresso-type 
coffee makers. 

(57)Abrfg« 

La pr&entc invention conccmc un dispositif de commande de 
la fermeture et de Vouverture de la chambre d'extraction (5) d*une 
machine & caf6 de type espresso, ladite chambre d'extraction (5) compoitant deux parties mobiles (3, 4) Tune par rapport h I'autre par 
une motorisation (6) flectrique pour ouvrir ou fcrmer la chambic d'extraction (5). Selon T invention, le dispositif prfisente: des moyens de 
mesure de Tintensit^ du courant d'alimentation de la motorisation (6) au moins pendant la phase de fermeture de la chambre d'extraction (5); 
des moyens de detection d'une baisse de la d6rivde par rapport au temps du courant d'alimentation sous un seuil pr&]tormin6, permettant 
de ddtecter la position femit optunale pour la chambre d*extraction (5), afin de stopper le mouvement des parties mobiles (3, 4) lorsque 
cette position est atteinte. L*invention conceme fgalement un ptoc6d6 pour la conunande de la fermeture et de Touveiture d'une chambre 
d'extraction apte k toe mis en uvre par le dispositif selon 1' invention. Application aux machines k cafd de type espresso. 
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"Dispositif et proc§d6 de. commande de la fermeture et de 
I'ouverture d'xine chainbre d' extraction de machine IL caf6" 

15 



20 

La presents invention conceme tout d'abord un dispositif 
de commande de la fermeture et de I'ouverture de la chambre 
d* extraction d'une machine ^ caf6. 

25 L' invention a ggalement trait & un procSde pour la commande 

de la fermeture de la chambre d' extraction. 

Ce dispositif et ce precede trouveront particulierement 
leur application dans des machines k cafS de type espresso a 
usage domestique ou prof essionnelle. 

30 Essentiellement, les machines a cafe concemSes sont des 

machines dans lesquelles la chambre d' extraction comporte deux 
parties mobiles I'une par rapport . S 1' autre. Cette mobilite 
gtant apport6e par line motorisation Slectrique pour ouvrir ou 
fermer la chambre d' extraction. 
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II convient de rappeler que la chambre d' extraction 
d€limite un volume interne apte a recevoir xine dose de caf§ 
moulu dont sera ensuite extraite la boisson au caf€. 

Une application particuliSre consistera i employer la 
5 presente invention pour 1' usage de machines a cafe aptes a 
recevoir des doses pr€emballees de cafe moulu. 

Ces doses prSemballSes de cafe moulu sont par la suite 
ddnommees dosettes. 

Selon l*6tat de la technique actuelle, il est nScessaire 
10 d'operer diff^rentes phases d'ouverture et de fermeture de la 
chambre d' extraction pour permettre le fonctionnement de la 
machine a caf6. 

En effet, dans un premier temps, le caf§ moulu doit etre 
introduit au sein de la chambre d' extraction, ce qui necessite 
15 son ouverture. 

Par la suite, avemt d * engager la lixiviation forcee, la 
chambre d' extraction doit Stre fermee de fa9on etanche. 

Actuellement , on detecte la position f ermee ^de la chambre 
d' extraction par le biais d'un capteur de position placS sur 
20 1' organs moteur ou sur un element mobile dont la position 
revele la fermeture de la chambre d' extraction. 

Force est de constater que ce type de detection de 
fermeture presente differents inconvSnients . 

En premier lieu, il n*y a pas d'adaptation de la detection 
25 aux variations dimensionnelles §ventuelles des pieces 
constitutives de la machine. 

Ainsi, en cas de jeu, de variations dimensionnelles dues 
aux tolerances de fabrication, ou autres, la position fermee 
optimale de la chambre d' extraction peut evoluer sans que cela 
30 soit revele par un capteur de position. 

De plus, dans le cas particulier de 1' usage de dosettes, 
celles-ci peuvent Sgalement presenter des variations 
dimensionnelles. 



wo 00/64318 3 PCT/FROO/00959 

En particulier, certaines dosettes comportent un pourtour 
rigide permettant de renforcer la dosette et de participer a 
I'§tanch6it6 de la chambre d' extraction pendant 1' extraction du 
caf 6 . 

5 Le pourtour rigide de telles dosettes peut presenter de 

greuids ecarts dimensionnels. 

Par consequent, selon I'etat actuel de la technique, le 
serrage de la chambre d* extraction peut ne pas Stre optimal • 

Ainsi, la detection de fermeture par un capteur de position 
10 peut etre dSclenchee trop tot,, ce qui arrSte pr§maturement la 
motorisation. 

Par ailleurs, la fin du serrage peut §tre tardive 
(declenchement du capteur de position apres la position de 
fermeture optimale) , ce qui ihduit d' 6ventuelles usures de 
15 pieces, un mauvais serrage ou encore une surconsommation 
d'energie electrique inutile. 

La presente invention a pour objet de remedier aux 
. inconvenients des techniques actuelles sur ce point. 

L*un de ses premiers buts est de permettre un 
20 positionnement parfait des deux parties mobiles composant la 
chambre d' extraction en position ferm6e. 

Ainsi, l^alignement des bords des parties mobiles sera 
optimal assurant ainsi une bonne etancheite et 6vitant toute 
usure. 

25 Le serrage sera quant a lui 6galement efficace evitant 

toute fuite et mettant a profit toute la puissance de la 
motorisation pour la fermeture. 

De plus, l*arr§t parfait de la motorisation permettra une 
baisse de la consommation d'energie de 1 * alimentation du 

30 moteur. 

Enfin, meme en cas de fortes variations dimensionnelles des 
pieces ou des dosettes, iine adaptation imm€diate du dispositif 
sera effectuee. 
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De plus, 1' invention assure 6ventueHement un resserrage de 
la chanibre au cours de la lixiviation pour maintenir 
l'6tanchSit§ optimale tout au long du cycle. 

La presente invention conceme un dispositif de commande de 
5 la fermeture et de I'ouverture de la chatnbre d' extraction d'une 
machine a cafe de type espresso, ladite chambre d' extraction 
comportant deux parties mobiles I'une par rapport H 1' autre par 
une motorisation electrique pour ouvrir ou fermer la chambre 
d» extraction, caracterise par le fait 
10 qu'il presente : 

des moyens de mesure de I'intensite du courant 
d* alimentation de la motorisation au moins pendant la 
phase de fermeture de la chambre d* extraction ; 
des moyens de detection une baisse de la d6riv6e par 
15 rapport au temps du courant d' alimentation sous un 

seuil predetermine, permettant de ditecter la position 
fermSe optimale pour la chambre d' extraction, afin de 
stopper le mouvement des parties mobiles lorsque cette 
position est atteinte. 
20 Ce dispositif pourra se presenter sous diff§rents modes de 

realisation dont ceux gnonces ci-aprSs : 
les moyens de mesure prSsentent : 

- une resistance electrique de mesure, aux bomes de 
laquelle la tension Vr, est proportionnelle a la valeur 

25 du courant d» alimentation de la motorisation, 

- un ensemble a amplif icateur operationnel non-inverseur 
permettant d* amplifier la tension Vr aux bornes de la 
resistance de mesure, 

afin d'obtenir une grandeur electrique refietant le courant 
30 d' alimentation pour 1 • exploitation par les moyens de detection. 

- II comprend un convertisseur analogique-numerique pour la 
conversion du courant electrique d' alimentation ou de la 
grandeur electrique le refietant en une grandeur numerique. 
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" Les moyens de detection contprennent un microprocesseur. 
avec une borne d' entree qui regoit la grandeur numfirique 
refl€tant le courant d» alimentation, et un programme de calcul 
de la dSriv€e par rapport au temps dudit courant ou de . ladite 
5 grandeur electrique. 

- Les moyens de detection comportent au moins une sortie de 
commande de la motorisation Slectrique selon la valeuf de la 
d€riv6e par rapport au temps, 

- II comporte un capteur de position permettant de dStecter 
10 la position ouverte de la chambre d' extraction selon la 

position angulaire de la motorisation ou d'un engrenage de 
transmission. 

- II comporte au moins un capteur de detection de presence 
d'une dosette. 

15 - II comporte un capteur detectant la presence d'une 

dosette en position haute et un capteur detectant la presence 
d'une dosette en position basse. 

II comporte un capteur de position et un plateau, 
solidaire d'un engrenage de transmission, ledit plateau 6tant 

20 divise en deux demi-disques de rayons differents et le plateau 
est positionne sur 1' engrenage de sorte que les fronts de . 
transition entre les deux demi-disques passent respect ivement 
au regard du capteur de position lorsque la chambre 
d' extraction est en position ouverte et lorsque la chambre 

25 d' extraction est en position fermee maximale, 

L' invention conceme egalement un precede pour la commande 
de la fermeture de la chambre d' extraction d'une machine k cafg 
de type espresso, ladite chambre d' extraction comportant deux 
parties mobiles I'une par rapport k 1' autre par une 

30 motorisation Slectrique pour ouvrir ou fermer la chambre 
d' extraction, ledit procSdg pouvant §tre mis en CEUvre par le 
dispositif, caracterisS par le fait que 
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on mesure, au moins pendant la phase de fermeture de la 
charabre d' extraction, I'intensite du courant 
d* alimentation de la motor is at ion, 

on dStecte une baisse de la dfirivSe par rapport au 
temps de 1* intensity d» alimentation sous un seuil 
pr6d6termin#, pour detecter la position fermie optimale 
de la chambre d* extraction, afin de stopper le 
mouvement des parties mobiles lorsque cette position 
est atteinte. 

Ce procfidS comporte les modes pr6f6r§s de realisation 
suivants : 

- On traite 1* intensity du courant d' alimentation mesur€e 
afin d^obtenir une grandeur numSrique refl€tant ladite 
intensite. 

- On detecte la baisse de la derivee par rapport au temps 
de 1* intensity d' alimentation en effectuant iterativement les 
etapes suivantes : 

on saisit la valeur de la grandeur numerique a deux 
instants distants d'un intervalle de temps fix§ 
on calcule la pente de la droite passant par les deux 
points definis par leur abscisse temporelle et leur 
ordonnSe de la valeur de la grandeur numerique. 

- On stoppe la motorisation lorsque la pente de la droite 
passe sous le seuil pr€d6 termini pendant un nombre predetermine 
d' iterations. 

Au cours de 1' extraction, on effectue un mouvement 
supplSmentaire de fermeture de la chambre d' extraction. 

Le mouvement supplementaire de fermeture est sSquentiel. 

On prolonge le mouvement supplementaire de fermeture 
jusqu'S la fin de I'extraction ou I'obtention d' une position 
fermee maximale de la chambre d' extraction. 

Les • dessins ci- joints sont donnSs k titre d'exemples 
indicatifs et non limitatifs- lis reprisentent un mode de 
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realisation pr§fer6 selon 1' invention. lis permettront de 
comprendre aisSment 1* invention. 

La figure 1 illustre globalement une charnbre d* extraction 
munie de deux parties mobiles a laquelle peut s'appliquer le 
5 dispositif ici pr6sent§. 

La figure 2 illustre un detail selon la coupe A-A de la 
figure !• 

La figure 3 presente un mode de realisation d*un schema, 
eiectronique intSgre dans le dispositif selon 1' invention, 
10 La figure 4 est un diagramme presentaht line suite d'etapes 

afin de mettre en oeuvre la presente invention. 

La figure 5 est une vue globale d'une charnbre d' extraction 
dans le cas d'une variante de 1' invention. 

Les machines k cafe dont la charnbre d* extraction 5 
15 comportent deux parties mobiles 3, 4 peuvent presenter 
diffgrentes concepitions. 

Ainsi, un f onctionnement translatif des parties mobiles 3, 
4 peut etre realise pour ouvrir et f ermer la charnbre 
d' extraction 5. 

20 La figure 1 illustre un autre mode de realisation 

particulierement avantageux ou les parties mobiles 3 , 4 
possedent une liberte de mouvement en rotation et en 
translation par le biais d'un axe transversal k excentrique 8 
present sur chaque partie mobile 3, 4. 

25 Un systeme a engrenage 7 permet de transmettre la puissance 

produite par la motorisation 6 pour entrainer les parties 
mobiles 3,4. 

Selon ce mode de realisation, la chambre d' extraction 5 
peut passer d'une position ouverte en forme de "V" pour 
30 1* insertion de la dose de cafe moulu ou d'une dosette 2 k une 
position ferm§e oil les deux parties mobiles 3, 4 viennent en 
contact linSaire et parallSle. 
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L* extraction du caf§ moulu utilise ou de la dosette 2 
usagSe pourra s'effectuer par une nouvelle mise en rotation des 
parties mobiles 3, 4 formant un accent circonflexe. 

Il est a noter que la position fermSe de la chambre 5 
5 necessite une grande precision pour les raisons pricfidemment 
exposees. 

Cependant, les phases d'ouverture pour 1' introduction d'line 
dosette 2 ou pour 1' Evacuation ne necessitent pas une telle 
precision. 

10 La figure 1 prSsente un groupe d' extraction selon ce 

f onctionnement . 

Est 6galement reprSsentSe en figure 1, une dosette 2 
comportant un pourtour annulaire rigide . 

Le dispositif selon 1' invention prSsente tout d'abord des 
15 moyens de mesure de 1' intensity du courant d' alimentation de la 
motorisation 6 . 

Cette mesure sera au moins effectu§e durant la phase de 
fermeture de la chambre d 'extraction 5. 

Les moyens de mesure selon 1^ invention ont pour fonction de 
20 recuperer la valeur de 1 * intensity du courant d' alimentation de 
la motorisation 6 et gventuellement de traiter le courant 
d' alimentation pour obtenir une valeur exploitable directement 
par des moyens de detection. 

En effet, le dispositif selon 1* invention comprend 
25 egalement des moyens de detection d'une baisse de la derivee 
par rapport au temps du courant d' alimentation sous un seuil 
predetermine . 

Lors du passage de la position ouverte vers le haut de la 
chambre d' extraction 5 a la position fermee permettant la 
30 lixiviation forc§e, la motorisation 6 voit I'intensite de son 
courant d' alimentation Svoluer en fonction du temps. 

Ainsi, au cours du serrage des deirx: parties mobiles 3, 4, 
I'une centre 1' autre, un surplus de puissance est demande au 
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moteur, ce surplus se traduisant par une augmentation 
importante de I'intensite d' alimentation. 

Lorsqu'un serrage optimal est intense, on constate une 
forte baisse de la pente sur la courbe d' Evolution du courant 
5 d' alimentation par rapport au temps. 

Cette baisse de la pente peut aller jusqu'a 1 ' annulation de 
la d§riv6e avant qu'une phase de descente du courant 
d' alimentation ne s'opSre. 

Les moyens de detection ici present^s permettent de 
10 ditecter la progression du courant d* alimentation et surtout de 
rgveler le moment on la croissance de ce courant diminue. 

Le seuil predetermine en dessous duquel on detectera la 
baisse du courant d' alimentation pourra Stre fix§ par 
construction. 

15 A titre d^exemple, on pourra prevoir une detection pour une 

pente inf§rieure a un ou encore pour une pente ^gale a zero 
(annulation de la derivee temporelle du courant. 
. d* alimentation) . 

Grace S la detection de cette baisse du . courant 
20 d' alimentation sous un seuil predetermine, on pourra operer une 
• commande de la motorisation et essentiellement son arret dans 
une position de fermeture de la chambre d' extraction 5 
optimale. 

Selon le mode de realisation illustre en figure 3, les 
25 • moyens de mesure pourront presenter un montage dlectronique au 
sein duquel sont presents : 

une resistance electrique ref6renc6e R de mesure, 

un ensemble rgf €renc6 11 a amplif icateur operationnel 

non inverseur. 

30 La resistance R permet, par mesure de la tension Vr k ses 

bomes, d'obtenir une tension proportionnelle au courant 
d' alimentation de la motorisation S. 
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L' ensemble 11 a araplif icateur operationnel a quant i lui . 
pour fonction d' amplifier suivant un gain pr6d§termin6 , la 
valeur de tension Vr ainsi obtenue. 

On engendre ainsi une grandeur §lectrique r§f6rencee S en 
5 figure 3 en sortie de 1' ensemble 11, la grandeur S reflStant le 
courant d' alimentation et Stant exploitable par les moyens de 
detection. 

Soht ggalement indiquis en figure 3, I'entrSe 12 
d' alimentation du moteur immSdiatement suivie dans le mode de 
10 realisation illustre par un trans format eur et un pont de diode. 

La commande de puissance de la motor isat ion 6 est 
rif^rencee par le repere 13, 

Dans un mode prSfSre de realisation, la grandeur S obtenue 
en sortie des moyens de mesure subie une transformation 
15 analogique numerique . 

On utilisera pour ce faire, un convertisseur analogique 
numerique de conception courante. 

Ainsi, la grandeur 61ectrique S est transformSe en une 
grandeur numerique apte ^ etre utilis^e par des moyens situes 
20 en aval , 

En" effet, dans un mode pr€fere de realisation, les moyens 
de detection comprennent un microprocesseur dont ;ane entree 
regoit la grandeur numerique ainsi obtenue. 

Par ailleurs, les moyens de detection renfermeront un 
25 programme de calcul de la derivee par rapport au temps de la 
valeur numSrique ainsi obtenue ref 16tant le . courant 
d' alimentation de la motorisation 6. 

On pourra utiliser un microprocesseur de conception 
courante , 

30 Une fois la detection de la baisse de la dSrivie par 

rapport au temps du courant d' alimentation effectufee, les 
moyens de detection pourront commander la motorisation 
Slectrique 6. 
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Un arr§t de la motorisation sera dains ce cadre ef feature 
d^s le passage de la d6riv6e en dessous d'une valeur seuil 
pouvant etre par exemple §gale S un ou encore Sgale k z§ro 
(traduisant le sommet de la courbe d'intensite par rapport au 
5 temps) . 

Dans un mode particulier de realisation, le dispositif pour 
la commande de la fermeture et de I'ouverture de la chanibre 
d' extraction 5 ici present^ comportera en outre un capteur 10 
de position ouverte de la chambre 5. 
10 Ce capteur 10 est repr^sent^ aux figures 1 et 2 . 

Dans le mode illustr§, le capteur 10 est situe au regard de 
I'un des engrenages 7 transmettant la puissance de la 
motorisation aux parties mobiles 3, 4. 

Lorsqu'une certaine position angulaire de I'engrenage est 
15 atteinte, le capteur de position est activS et permet de 
detecter la position ouverte de la chambre 5 . 

Un capteur de conception courante pour la detection de la 
position pourra etre utilise. 

On d§crit ci-apres les etapes de f onctionnement du 
20 dispositif selon 1' invention et du precede. 

De fagon courante, le groupe 1 part d'une position oH la 
chambre d* extraction 5 est ouverte. L'ouverture permet 
1 * introduction du caf§ moulu ou d'une dosette 2. 

Un mode de. realisation est illustrg dans ce cadre en figure 

25 1 . 

Par la suite, 1 'utilisateur pourra commander iticuiuellement 
le d^clenchement de I'appareil. 

Ce dgclenchement engendre une mise en route de la 
motorisation 6 et un d€placement progressif des parties mobiles 
30 3, 4 qui tendent ^ se rapprocher I'une de 1' autre. 

Au bout d'un certain temps, les parties mobiles 3, 4 
viennent en contact progressif ce qui est r§v616 par une 
augmentation du courant d' alimentation de la motorisation. 
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A 1' about issement de cette phase, un serrage optimal 
intervient correspondant a I'obtention d'une puissance maximale 
du moteur revele par une annulation de la d6riv§e du courant 
d' alimentation ou pour le moins par une baisse sensible de la 
pente du courant d' alimentation par rapport au tenps. 

Par mesure du courant d' alimentation (par le biais des 
moyens de mesure), on rScupere 1' Evolution temporelle du 
courant. 

Par le biais des moyens de detection, cette Evolution est 
traitge afin de d§tecter une baisse de la pente en dessous d'xin 
seuil prSdStexminfe . 

Les Stapes correspondantes a cette phase de detection sont 
illustrfies dans vin mode de realisation a la figure 4. 
Ces Stapes sont sensiblement les suivantes : 

remise a zSro de la valeur du courant et de la pente 
(reinitialisation avant 1 ' exploitation des valeurs de 
courant d* alimentation mesurees) , 

utilisation d*un compteur permettant de compter le 
nombre d* iterations de calcul effectuSes. 
Au. debut de cycle, mise a z6ro de compteur, 

dans le cadre d'un calcul iteratif boucl€, transfert de 
la demiere valeur du courant d* alimentation mesurSe 
(nouvelle valeur) en la valeur dite ancienne valeur, 
attente durant. une certaine durSe de temper isat ion. 
Selon l*exemple, la durSe de ten^orisation est de 10 
ms. 

integration dans les moyens de detection d'line nouvelle 
valeur mesurSe du courant d' alimentation, 
corrections Sventuelles par moyenne arithmStique de la 
nouvelle valeur, 
- calcul de la pente de la courbe du courant 
d' alimentation en fonction du temps en utilisant les 
deux valeurs en mSmoire (nouvelle valeur et ancienne 
valeur) espacees par un intervalle de temps de 
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temporisation pr§d6termin§e . (ici de 10 ms) • 
Event uellement, une correction par moyenne arithm§tique 
peut Stre effectuSe conune dans le cas illustrS en 
figure 4, 

- si la pente mesuree est superieure a un seuil d§termine 
(selon l*exemple illustre en figure 4, le seuil est 1), 
le calcul itSratif se pou^suit. 

Dans le cas represents en figure 4, on effectue un 
nombre d' iterations dfiterminS durant lesquelles une 
pente en dessous du seuil pr§d6termine est detectSe 
afin de s' assurer du caractfere continu et rSel de la 
baisse detect^e. 

si la baisse n*est pas detectee en dessous du seuil 
predetermine, le calcul se poursuit et le compteur 
d' iterations est remis k zSro. 

Ces etapes de calcul peuvent etre realisees au sein du 
microprocesseur que comportent les moyens de detection. 
Ces calculs seront postSrieurs a la mesure des moyens 
de mesure permettant d*injecter aux moyens de detection 
la valeur du courant d* alimentation ou une valeur 
refl6tant 1' Evolution de ce courant d' alimentation. En 
particulier, un traitement prealable de 1 ' intensite du 
courant d ' alimentation . mesuree permettra d ' obtenir une 
grandeur num§rique la ref l€tant . 

On decrit ci-apres plus precisement le mode de realisation 

de 1' invention represents en figure 5. 

Selon cette variante, dexix capteurs de presence 15, 16 de 
dosette 2 sont formSs. lis permettent de dStecter la dosette 2 
a son approche de la chambre d' extraction 5. 

Deux capteurs 15, 16 sont utiles en ce qu'ils permettent la 
detection de la presence eventuelle et accidentelle de deux 
dosettes. Dans ce cas, une information d'erreur peut §tre 
generee et affichee. . 
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L'utilisateur est invit§ a retirer la seconde dosette avant 
d'entamer la fabrication de la boisson. 

Ces capteurs peuvent avoir fegalement pour fonction de 
detecter si la dosette est au format opi§ratioimel . 
5 Tou jours dans I'exemple de la figure 5, une variants de 

repSrage de la position ouverte/f erm§e de la chatnbre 
d' extraction 5 est representee. 

En effet, un capteur 10 peut §tre mis en ceuvre non 
seulement pour detecter la position ouverte , mais aussi pour 
10 rep6rer une position fermee maximale de la charobre d' extraction 
5. . 

La fermeture de la chatnbre 5 peut done s'operer jusqu'S une 
limite maximale fixee par la detection du capteur 10. 

La present e invention concerne une solution avant ageuse 
15 pour repSrer chacune de ces deux positions ouverte/f ermSe. 

A cet effet, un plateau 14, solidaire d'un des engrenages 7 
de transmission de la puissance de la motorisation aux dexix 
parties mobiles, est constituS. 

Dans I'exemple pref§r€ de la figure 5, le plateau 14 est 
20 divise en deux demi-disques diff§rencies par leur rayon. Cette 
difference genere deux fronts 17 diam^tralement opposes. 

Selon 1' invention, on ajuste la position des fronts 17 de 
sorte qu'ils correspondent aux positions ouverte et de 
fermeture maximale de la' chambre d' extraction . Cet ajustement 
25 est effectui en relation avec le mouvement de I'engrenage 7 qui 
est prevu dans ce cadre pour op§rer un demi tour entre chacune 
des positions extremes. 

On d§crit ci-apres un mode de fonctionnement de la variante 
du dispositif presente ci-dessus. 
30 Le chargement de la dosette 2 s'effectue lorsgue la chambre 

5 est ouverte. Le capteur 10 est alors en position de 
detection, parce que le premier front 17 est atteint. 

La fermeture de la chambre 5 est op€r6e et s'arrSte lorsque 
la detection du seuil maximal est r^alis^e. 
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La lixiviation dSmarre alors pour produire la boisson. 
Au cours de la lixiviation, des mouvements saccadSs et 

p€riodiques de fermeture sont op6r6s pour parfaire la 

f ermeture . 

5 On a en effet remarquS que le serrage pouvait Svoluer 

dSfavorabiement au cours du cycle de lixiviation, notamment 
sous 1' effet de I'hutnidif icateur du caf6 et du filtre. 

Le serrage supplSmentaire ici propose pallie cet 

incbnv€nient . 

10 Ce mouvement supplementaire peut Stre limits par le biais 

du capteur 10 lorsque le second front 17 est atteint. 

Le dispositif detecte alors que la position fermee maximale 
est obtenue et que le serrage n'est plus perfectible. . 
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1. Dispositif de commande de la fermeture et de 
I'ouverture de la chambre d' extraction (5) d'une machine S 

5 cafe de type espresso, ladite chambre d' extraction (5) 
comport ant deux parties mobiles (3, 4) I'une par rapport a 
1' autre par une motorisation (6) electrique pour ouvrir ou 
fermer la chambre d' extraction (5), caracteris4 par le fait 
qu*il presente : 

10 - des moyens de mesure de I'intensite du courant 

d* alimentation de la motorisation (6) au moins pendant 
la phase de fermeture de la chambre d' extraction (5) ; 
des moyens de detection d'une baisse de la derivSe par 
rapport au temps du courant d' alimentation sous un 

15 seuil predetermine, permettant de dStecter la position 

ferm§e optimale pour la chambre d' extraction (5), afin 
de stopper le mouvement des parties mobiles (3, 4) 
lorsque cette position est atteinte. 

2. Dispositif de commande selon la revendication 1 
20 caractSrisg par le fait 

que les moyens de mesure prSsentent : 

une resistance §lectrique (R) de mesure a\ix bomes de 
laquelle la tension Vr est proportionnelle S la valeur 
du courant d' alimentation de la motorisation (6), 
25 - un ensemble (11) a amplif icateur opSrationnel . non 

inverseur permettant d' amplifier la tension Vr aux 
bomes de la resistance de mesure (R) , 
afin d'obtenir une grandeur eiectrique (S) refietant le 
courant d' alimentation pour 1' exploitation par les moyens de 
30 detection. 

3. Dispositif de commande selon I'une quelconque des 
revendications 1 ou 2 caracterise par le fait 

qu*il comprend : 
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un convert isseur analogique-numerique pour la conversion 

du courant electrique d' alimentation ou de la grandeur 

electrique (S) le refletant en une grandeur numerique. 

4 . Dispositif de commande selon la revendication 3 
5 caracterise par le fait 

que les moyens de detection comprennent un microprocesseur 
avec une borne d* entree qui regoit la grandeur numerique 
refletant le courant d' alimentation, et un programme de calcul 
de la derivee par rapport au temps dudit courant ou de ladite 
10 grandeur electrique. 

5. Dispositif de commande selon I'une quelconque des 
revendications 1 ou 4 caracteris§ par le fait 

que les moyens de detection comportent au moins une sortie 
de commande de la motorisation electrique (6) selon la valeur 
15 de la d6riv€e par rapport au temps. 

6. Dispositif de commande selon I'une quelconque des 
revendications 1^5 caractSris^ par le fait 

qu'il comporte un capteur de position (10) permettant de 
dStecter la position ouverte de la chambre d' extraction (5) 
20 selon la position angulaire de la motorisation (6) ou d'un 
engrenage de transmission (7) . 

7. Dispositif de commande selon I'une (juelconque des 
revendications 1^6, caract6ris§ par le fait 

qu'il comporte au moins un capteur (15, 16) de detection 
25 de presence d'une dosette (2) . 

8. Dispositif de commande selon. la revendication 7 
caracterise par le fait 

qu'il comporte un capteur (15) detectant la presence d'une 
dosette (2) en position haute et un capteur (16) detectant la 
30 presence d'une dosette (2) en position basse. 

9. Dispositif de commande selon I'une quelconque des 
revendications 1 a 8 caracterise par le fait 

qu'il comporte un capteur de position (10) et un plateau 
(14) solidaire d'un engrenage de transmission (7), ledit 
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plateau 6tant divis6 en deux demi-disques de rayons differents 

et que le plateau (14) est positionne sur I'engrenage (7) de 
sorte que les fronts (17) de transition entre les deux demi- 
disques passent . respect ivement au regard du capteur de 
5 position (10) lorsque la chambre d' extraction (5) est en 
position ouverte et lorsque la. chambre d' extraction (6) est 
en position fermee maximale. 

10. Procede pour la commande de la fermeture de la chambre 
d' extraction (5) d'une machine Sl cafg de type espresso, laditie 

10 chambre d» extraction (5) comportant deux parties mobiles (3, 
4) I'une par rapport ^ 1' autre par une motorisation Slectrique 
(6) pour ouvrir ou fermer la chambre d* extraction (5), ledit 
procede pouvant etre mis en oeuvre par le dispositif selon 
l»une des revendications 1 a 9, caracterise par le fait que 
15 - on mesure, au moins pendant la phase de fermeture de 

la chambre d' extraction (5), 1' intensity du courant 
d' alimentation de la motorisation (6), 

on d^tecte . une baisse de la dSrivSe par rapport au 
temps de 1' intensity d' alimentation sous un seull 
20 prSdSterminS, pour dfitecter la position ferm€e 

optimale de la chambre d' extraction (5), afin de 
stopper le mouvement des parties mobiles (3, 4) 
lorsque cette position est atteinte. 

11 . ProcSde pour la commande de la fermeture de la chambre 
25 d' extraction (5) d'une machine a cafe de type espresso selon 

la revendication 10, caracterise par le fait 

qu'on traite I'intensite du courant d' alimentation mesurSe 
afin d'obtenir une grandeur numerique refl6tant ladite 
intensite. 

30 12 Procede pour la commande de la fermeture de la chambre 

d' extraction (5) d^une machine a cafe de type espresso selon 
la revendication 11, caracterise par le fait 
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qu^on d§tecte la baisse de la dSrivee par rapport au temps 

de I'intensite d' alimentation en effectuant it§rativement les 

Stapes suivantes : 

on saisit la valeur de la grandeur numerique a deux 
instants distant s d'un intervalle de temps fixe 
on calcule la pente de la droite passant par les deux 
points definis par leur abscisse temporelle et leur 
ordonnee de la valeur de la grandeur numerique. 

13. ProcSde pour la commande de la fermeture de la chambre 
d' extraction (5) d'une machine S caf§ de type espresso selon 
la revendication 12, caractSrisS par le fait 

qu'on stoppe la motorisation (6) lorsque la pente de la 
droite passe sous le seuil prgdStermine pendant un nombre 
pred6termin§ d' iterations . 

14 . Precede pour la commande de la fermeture de la chambre 
d*extraction (5) d'une machine k caf6 de type espresso selon 
I'une quelconque des revendications 10 k 13 caracterisS par le 
fait 

qu'au cours de 1' extraction, on effectue un mouvement 
supplSmentaire de fermeture de la chambre d' extraction (5). 

15. Proc§dg pour la commande de la fermeture de la chambre 
d' extraction (5) d'une machine a caf§ de type espresso selon 
la revendication 14 caracterise par le fait 

que le mouvement supplSmentaire de fermeture est 
sequentiel. 

16. Precede pour la commande de la fermeture de la chambre 
d» extraction (5) d'une machine i cafS de type espresso selon 
I'une quelconque des revendications 13 ou 14 caract6ris6 par 
le fait 

qu'on prolonge le mouvement supplementaire de fermeture 
jusqu'a la fin de 1' extraction ou I'obtention d'une position 
fermee maximale de la chambre d' extraction (5). 
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